


FPVカメラ⽤チルトジンバル

前⽅衝突防⽌センサーシステム

姿勢制御ユニットにとりつけられた衝突防⽌センサー

衝突防⽌センサー（アボイダンスシステム）をオプションで搭載することができます。
機体前⽅を監視し、障害物を検知すると前進するのを停⽌させて、その位置でホバリング状態をキープ
します。 また、姿勢制御ユニットによって、進⾏⽅向の左右15度（30度）の範囲をスキャニングしな
がら、機体が上下⽅向に傾いたときは、⾃動で⽔平⽅向を維持します。   【クラス１M レーザー製品】

“ FPV カメラ” は、UAVの視点から⾒える景⾊を撮影するためのも
ので、送信機（プロポ）のモニタ画⾯に、その景⾊を表⽰させることが
できます。SKY-Mapper ＭarkⅡ には、この機能が標準で搭載さ
れており、前⽅視界を確認しながら航⾏が可能となっています。
オプションのチルトジンバルを装備すれば、カメラの仰⾓をプロポから遠
隔操作できます。カメラを下⽅に向けると、機体真下の状況を⼿元の
画⾯に表⽰します。

プロポからFPVカメラの向きを調整して⼿元画⾯に表⽰

前⽅衝突防⽌センサーシステム ＜仕 様＞
Forward collision prevention sensor system（FCPSシステム）

計測範囲（Min.Max） 0.2~100ｍ
解像度 1ｃｍ
精度± ±10ｃｍ
レーザータイプ Class1M
⾸振り範囲 左右に15°
ビーム拡散 ＜0.5°
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製品に関するお問合せは

〒562-0035 

大阪府箕面市船場東1-2-20 ウオールマンビル5F

TEL : 072-729-2690 (代) FAX : 072-729-2695

ホームページ：http://www.tphd.co.jp/

※上記の仕様表の内容は、性能改善の為の⽬的で予告なく変更される場合があります。

FPVカメラ⽤チルトジンバル ＜仕 様＞
Tilt gimbal for fpv camera

操作 プロポ・チルトダイヤル
α７Ⅱ⽤３軸ジンバルと連動

可動範囲 上30°下90°（調整可）

製品のご用命は

【SM-LDS】

【SM-AVDS】

※ 既にご導⼊いただきました機体への追加増設も承ります。

※ 既にご導⼊いただきました機体への追加増設も承ります。

920MHzモデムアタッチメント三脚セット

SKY-Mapper ＭarkⅡ の航⾏状態は、920MHzモデムを介して
地上の監視⽤PCで確認することができます。このモデム装置のアンナ
（側⾯）を航⾏中の機体に向けることで、通信距離を確保でき、
より安定したモデム通信が可能となります。

【SM-920RTRP】
920MHz モデム
（機体セットに付属）

モデムアタッチメント

USB延⻑ケーブル

航⾏状態の監視⽤PC画⾯
（Mission Planner for SKY）

三脚

USB接続


